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|N|Z()RMA(|()N La ballesta gigante debia usarse para lanzar grandes bolas de piedra y sembrar asi el
panico y el terror entre los enemigos. El boceto de este instrumento destaca por sus
grandes dimensiones: el arco tenia una abertura de 24 metros y se sujetaba sobre un
tronco de unos 23 metros de largo y 1,2 metros de grosor.

Esta ballesta fue uno de los ingenios de guerra que Leonardo inventd
para el Duque Ludovico de Milan.

e cyerda [PEIE] q|§parar S po'dla t_ensar mediante A pesar del gran ingenio de Leonardo, hubo algunos cabos
un ittt e @ ienalle Sl (in sueltos a la hora de llevar a cabo la construccion de la
dispararse con un golpe o con una palanca. ballesta gigante.

Leonardo dibujé dos sistemas diferentes de

disparo, uno de los cuales se accionaba

con un martillo pesado. El otro se manejaba

con una palanca, produciendo menos ruido.

Los RULEMANES , estos son
los que hacen capaces que
tanto el eje conducido como el
eje 2 de mantengan siempre
en el mismo lugar a pesar de

| eje conducido esta unido al engranaje
por ende cuando este gira el EJE CONDUCIDO

o

EI EJE CONDUCIDO , en el dibujo de Leonardo se ve como una
arilla roscada pero no muestra en ninglin momento como el
shoorter y la varilla roscada se relacionan entre si.

El engranaje es parte del “mecanismo sin
fin” este transmite el movimiento
producido porel EJE2. ([

o
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La MANIJA es aquella causante de todo el EI ESPACIO ¥ AITURA , del shoorter para que aquello que sea
movimiento, cuando esta se gira, todo se ampujado por la ballesta no se golpee ni choque con la parte de
acciona. adelante de la misma.

Debe tener el espacio necesario para

contener una piedra y debe estar

por encima de la altura del arco

para evitar que choquen.

De esta formael movimiento hace que el SHOORTER

mueva hacia atras estirando el elastico y

cuando este tencionado presionar

la palanca hacia abajo logrando =

soltar el elastico, para volvera

armar se debe llevar

nuevamente el shoorter )

hacia adelante de la : MODO DE USO

misma forma. 1. Se debe colocar entre medio de las patas del shoorter la

palanca y por encima la tanza.

2. Luego girando la manija se lleva hacia atras el shoorter tencionando la
cuerda (debe gigarse muchas veces ya que el sin fin da pocas vueltas por giro).
3.Ya puesto hacia atras el shoorter con la cuerda tensionada se coloca aquello
q va a ser impulsado en el borde del shoorter y se tira de la palanca.
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BARCO DE | EONARDO DA V/INCI

Leonardo disefiid una gama de embarcaciones acudticas, desde dragas flotantes
hasta botes de remo y semisumergibles destinados a ser utilizados en tienipos
de guerra. Comenzo sus estudios dibujando las formas de los peces, racionalizando
que la naturaleza los habia disefiado para moverse sin problemas a través del agua.

El remo es una pala que se
introduce en el agua y
funciona como una palanca

con un punto de apoyo en la
borda. Aplicando una
fuerza sobre un extremo se
aprovecha la resistencia del
agua para producir el
deslizamiento de lanave.

Los remos se mueven a
causa de un sistema
interno que se acciona
manualmente con una
manivela que conecta los
remos de cada lados
logrando que ambos se
muevan de la misma
manera.

La direccion del bote era
controlada por un timoén ubicado
en la zona delantera conectado a
un sistema de poleas que se
controlaba desde el interior

maggalmente.

BOTE DEREMOS
El bote de Leonardo es uno de los
primeros barcos de remo
disefiados.
permaneceria en funcionamiento
durante cientos de afios hasta la
invencion de la hélice marina.

ARMA DE GUERRA
Esta nave a remo fue uno de
los innumerables inventos
que el pacifista toscano ided
para la guerra.

Elli bia ie¥o
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mpesina, el mayor genio que ha
nidad, amaba el conocimie|

e todas las cosas. Pintor, escultor, |
a de guerra, misico, ingeniero e
do Da Vinci, como bue
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La profunda imagi sﬂ‘{pn de Leonardo lo I
ﬁgr un gran ngiinero de méquiqﬁmg

s hasta instrumentos cientific

Los remos eran
extremadamente largos
en comparacion con la
estructura, podian medir
hasta 15 metros.
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in‘formacion

ue es?

Este maquina fue

mecanismo de
accionamiento manual

Quien la hizo?
El disefiador fue
Leonardo Da Vinci,
polimata del
Renacimiento Italiano,
pintor, arquitecto,
filosofo, ingeniero entre
varias cosas.

Usuario

Se presume que disefio
la maquina para su usu
propio ya que este tenia
la necesidad de mover
cosas pesadas a
diariamente

funcionamiento

disefiado para poder
elevar cargas pesadas
mediante el uso de un

La maquina pose dos
sistemas separados.

El primero se facilitaba
la fuerza mediante el
uso de engranajes.

El segundo se encarga
de efectuar cambios en
la relacion de engranajes

Materialidad

se presume que debido a
la época la materialidad
de la maquina era,
maderas duras y el uso
de fundicion para la
piezas me canicas.

’ Experiencia: a efectos practicos “el elevador de

Leonardo” no encuentra relacion con sus piezas
dibujadas. En un ejercicio de comprension e
interpretacion de las piezas del mecanismo
concluimos en agregar piezas y modificacion de

las orgininales para lograr que la maquina
funcione correctamente.

Accion sist. 1: por
medio de los
engranajes inter
conexos se levantan
grandes piezas por
la reduccién de
esfuerzo que

0
render

maquina original
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Accion sist. 2: la
transmision, vertical a
horizontal, por medio
de la helicoidal y el
engrane a otro,
permite el cambio de
engranaje del sistema
dependiendo las
solicitudes
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LEUNARDU - “ S _ ARTISTA / PENSADOR / INVESTIGADOR CIENTIFICO
[] A Vl N Bl Q‘ Diseiio muchas maquinas. Algunos de sus disefos llevaron a las mas grandes invenciones de su época,

mientras que otros tuvieron que esperar cientos de ainos antes de poder tener la tecnologia para ser

(152-1519) concretados. Entre sus méquinas se destacan, ballestas, grutas, torres, ametrallladoras, etc.

¥ PIEZAS

La estructurq, la base y los sistemas de fijacion

MAQUINA: GRUA CON ARGAN CENTRAL

Se pretende realizar una réplica funcional a
escala de una de las maquinas de Leonardo Da
Vinci, en el periodo del Renacimiento.

estan realizados en MDF, consiguiendo una

apariencia de madera maciza.
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ESTRUCTURA BASE FIACION

Una groa es una maquina destinada a elevar y
distribuir y elevar cargas en el espacio.

¥  OPERADORES MECANICOS

Realizados en PLA -impresion 3D - otorgando

300mm

una buena dureza superficial.

SOPORTE

< >
- 150mm

3+ MECANISMO

POLEAS FIAS
MANIVELAS: Operador manual  _

Consiste en girar la manivela. El peso se
eleva mediante un sistema de sogas y
poleas.

La varilla roscada permite que el objeto
fron:porfodo. se acerque y se aleje del MANIVELA MANIVELA SUPERIOR || TORNILLO / TUERCA
centro.
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